USR4502
10/100/1000 CoPPER TAP TAPS DE RED

CON UNA CONEXION DE RED Y UNA CONEXION DE MONITORIZACION ETHERNET

El tap de cobre USRobotics 10/100/1000 proporciona acceso sencillo e
ininterrumpido a sus segmentos Gigabit de Ethernet. Ideal para aplicaciones
de seguridad o si necesita acceso dedicado no intrusivo a sus enlaces de red
para observacion o monitorizacion en tiempo real. Puede usar un comodo
switch DIP situado en la parte posterior del tap para seleccionar negociacion
automatica a 10/100 o ajustes de velocidad fija y diplex a 1000 Mbps. El
diseno tolerante a fallos del tap de cobre 10/100/1000 le ayudara a garantizar
que ni el rendimiento ni la integridad de la red se veran afectados por un corte
eléctrico.
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Acceso y monitorizacion seguros e ininterrumpidos

Monitorizacion y * Captura todo el trafico y entrega una copia a una herramienta de analisis

* Visibilidad total de la red, incluidas etiquetas VLAN

* Vision de todo el trafico a ambos lados de enlaces de duplex completo

* Reduce el deterioro del rendimiento de switches mediante la creacién de reflejo del puerto
* Vision de errores de nivel 1y 2, como etrores de CRC

* Monitorizacién de duplex completo

* La mejor forma de medir el rendimiento de su conexién a la red

* Ideal para aplicaciones de seguridad y monitorizacién

andlisis

Estabilidad de la red *© 1deal para acceso ininterrumpido, eliminando la necesidad de conectar herramientas cada vez que
desea monitorizar un enlace
* Método no intrusivo de conexién de una herramienta de red
* Tolerante a fallos
* Tap en linea totalmente pasivo no direccional
* Minimiza el retardo del trafico a través del tap

Segurz'dﬂd e Invisible en la red en modo 10/100
* Sin punto dnico de fallo*

Instalacion sencilla  * Bnchufar y utilizar o B _ _
* Incorpora un comodo bastidor integrado y puede utilizarse un kit de montaje en bastidor 1U

opcional para un maximo de 3 dispositivos.
 Compatible con 10/100/1000 BaseT
* Conectores RJ45 estandar

Potencia ﬁﬂb le * Las fuentes 'de aﬁm?ntacién Fedundante,s g'arant.izan una monitorizacion perfecta aun cuando la
fuente de alimentacién principal no esta disponible
* En caso de corte eléctrico, el tap sigue dejando pasar el trafico de la red sin interrupciones
* Compatible con Power over Ethernet (PoE) en puertos de red
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MODELO 4502

10/100/1000 CoPPER TAP

ESPECIFICACIONES TECNICAS Y ESTANDARES

CARACTERISTICAS FISICAS
e Chasis 1U metilico
* Ocho luces LED (Alimentaciéon 1, Alimentacién 2, Enlace de
red A, Enlace de red B, Enlace de monitotizacién 1, Enlace de

DIMENSIONES Y PESO DE LA CAJA
* 40,01 x 29,21 x 10,80 cm

monitorizacién 2, 10,100, 1000) * 1.8l kg

¢ Dos puertos de red Ethernet R_]—45 10/100/1000 DIMENSIONES Y PESO DEL PRODUCTO

* Dos puertos de monitorizacién Ethernet RJ-45 10/100/1000 * 2.8 x 14,6 x 14,6 cm con montaje en bastidor

* Fuente de alimentacion: 100-240 V CA, 50-60 HZ, 0.8 A + 0,43 kg

EnTorRNO 6PTIMO CONTENIDO DE LA CAJA

* Temperatura: * USRobotics 10/100/1000 Copper Tap con soporte para montaje en
= Temperatura operativa: De 0° a 40 °C bastidor
» Temperatura no operativa: De -30% 2 65 °C * Dos fuentes de alimentacion con cables de alimentacién para EE.

* Humedad:

UU,, Reino Unido/Itlanda y Europa
= Menos del 95 % sin condensacién

NUMERO DE PRODUCTO
* USR4502
* USR4500-RMK Chasis para montaje en bastidor 1U de
3 taps opcional

NORMAS Y CERTIFICACIONES
* EN 50082-1 61000-4 Seties
* EN 55022 Clase B
* Directiva 73/23/CEE de baja tension (1993)
* Aprobacién CE
* Conforme a RoHS
* Conforme a WEEE

GARANTIA
* Garantia limitada de 2 afios a partir de la fecha de la compra.
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USR4500-RMK - Chasis para montaje en bastidor 1U para un maximo de 3 taps

* Para eliminar la electricidad como punto dinico de fallo deben utilizarse ambas fuentes de alimentacién. La segunda fuente de alimentacion debe conectarse a un circuito de alimentacién externo distinto
del de la primera fuente de alimentacién.
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